Официальный оппонент по кандидатской диссертации
Кулакова Александра Юрьевича
на тему «Модель и алгоритмы реконфигурации системы управления движением космического аппарата»
1. Фамилия, имя, отчество официального оппонента

Миронов Юрий Вячеславович
2. Ученая степень, обладателем которой является официальный оппонент, и наименование отрасли науки, научных специальностей, по которым им защищена диссертация

Доктор технических наук по специальности 20.02.11. «Управление, навигация и связь».

Отрасль науки – технические науки.
3. Полное название организации, являющейся основным местом работы официального оппонента, и занимаемая им в этой организации должность

Акционерное общество «Научно-инженерный центр Санкт-Петербургского электротехнического университета», ведущий специалист
4. Список основных публикаций по теме диссертации в рецензируемых научных изданиях за последние 5 лет

1. В. И. Миронов, Ю. В. Миронов, Р. М. Юсупов. Энергетически оптимальное управление в линейных многоточечных задачах о встрече движений // «Мехатроника, автоматизация управление», №3, 2012. С.2-6.
2. В. И. Миронов, Ю. В. Миронов, Р. М. Юсупов. Определение характеристик точности вариационных оценок параметров состояния нелинейных динамических систем // «Мехатроника, автоматизация управление», №5, 2012. С.2-5.

3. Миронов, В.И. Применение метода Хэррика-Лиу для расчета программы управления сближением космических аппаратов в нецентральном гравитационном поле земли с конечной тягой / В.И. Миронов, Ю.В. Миронов, В.В. Бурмистров, М.М. Макаров // Труды ВКА им. Можайского. – СПб, 2014. Вып.645, с. 171-176

4. Зоткин, М.Ю. Расчет программы управления угловым движением космического аппарата в режиме сопровождения орбитального объекта по параметрам Родрига – Гамильтона/ М.Ю. Зоткин, В.И. Миронов, Ю.В. Миронов // Труды ВКА им. Можайского. – СПб, 2016. Вып.650, с. 170-174

5. Миронов, В.И. Применение метода Эйлера - Ламберта для расчета программы управления сближением космических аппаратов в нецентральном гравитационном поле Земли / В.И. Миронов, Ю.В. Миронов, М.М. Макаров // Вопросы электромеханики. Труды ВНИИЭМ.– Москва, 2014. Вып.645, с. 177-188
6. В.И. Миронов, Ю.В. Миронов, М.М. Макаров, В.В. Бурмистров. Алгоритм расчета программы управления сближением в нецентральном гравитационном поле Земли с учетом конечной тяги / Сб. трудов ВКА им. А.Ф.Можайского, №1(646).-СПб: ВКА им.А.Ф.Можайского, 2014. - 9 с.
7. В.И. Миронов, Ю.В. Миронов, М.М. Макаров. Алгоритм расчета программы управления перехватом в нецентральном гравитационном поле Земли с учетом конечной тяги  / Сб. трудов ВКА им. А.Ф.Можайского, №4, 2014. - 8 с.
